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プレゼンター
プレゼンテーションのノート
（リマインド）成果の事例　１　⇒　これ、先程見ましたね
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プレゼンター
プレゼンテーションのノート
（リマインド）成果の事例　２　⇒　これ、先程見ましたね
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SIVIRAL > XD3DIVUY M
3D Printed Inter Ocular Lens (I0L)

Haptics
&S ;
.‘ 3
Optic G
S )3/’:_,/

Multi layer
(Left: UV absorber, Right: No UV absorber)

One layer

Optics [mm] Haptics [mm] _
- Suppress spread of gelation

One layer 6.0 0.5

Multi layer 6.0 0.6 Transparent
UV absorber suppress both scattering light
and white turbidity

XMeasured with calipers

Kumagai, H., Sakai, K., Kawakami, M. et al.
Microsyst Technol (2017). doi:10.1007/s00542-017-3386-9 ’


プレゼンター
プレゼンテーションのノート
These are printing results.
The photograph on the left shows made by one layer, on the right is made by multi layer. This is printed object without UV absorber for comparison.
One layer and multi layer conditions, it is almost possible / to shape according to CAD data. I succeeded in suppressing spread of gelation / by mixing UV absorber.
In addition, the printed object is transparent.
Therefore, it was suggested that / UV absorber not only suppresses light scattering / but also suppresses white turbidity.
From these results, I think that we can make the various T-SMG’s devices by this printing system.

こちらが造形結果になります。
左の写真は1層で造形したもの、右の写真は積層して造形したものになります。
1層,積層条件で、概ねCADデータ通りに造形が出来ています。UV吸収剤を混合することでゲル化の広がりを抑えることに成功しました。
さらに、UV吸収剤を添加した造形物は、透明です。
このことから、UV吸収剤を添加することで、光の散乱を抑えるだけではなく、白濁化も抑える効果があることが示唆されました。
透明に、かつ精度よく造形することができたので、様々なデバイスの造形が出来ると考えています。



FYLF TSN O—KIyT

| 0] 1 e

i L OOGH% HEWRAT |~ —
Lz (BB, ”E—72&)
> SRR LD BEIR M BRSNS
[ 2008 2010 2011

F-FPEGYA- FOFIFITA  HESRTN-
T

1mm

oy s \ 71 B W
] I> \«zfg = . -
AN KIS0 MREGRDE  NLRTT . ER
Al et ol Takads.Furukaws, stal Yokao, Furukawa.st al. %\Ei‘:ﬁﬁ?*ﬁ}g r~1Imm

INRBT - L= =711 (2016FKIii=aE7T 7)

-
L RRERDET  ORy b - POFIIT—H
WEIEHAEE © ~100um

NAOONER/\RFTHR (2017F L DHFEETF)

’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’’ - L ORESNF
RUY—MEMS, DDS

WEISHAEE © ~10pm

FTINERINRIT AR (REAST -5y )
HWREGRNDE : BEERE, 977/
WEISHAERE © ~100nm




HEERICAIT : AVFr—EM

SIPREA>F v —
2017¢F11A 18 581z

\I/

WL A
O-DLM
University

D-lightmatter

_ N e
el E D e el
EFNEETEERM- OIS LR
FHAFTILTIVORFNIDTIV T4V AT ALAICKRDTSBOERZEEFHIBEAH

10
]



2016F11A1H KREHT 151 Y- 15

HEY) 1 3DHFILT YT o SIRIDRERNAS F 7 —

O y o’ “FLNTERLN &LV
= o -t S5SAMNENEKREA 11— —|C.

o VYIRITVTZIIZKEFRTNARDTOZILERET SIS,

\_ DLM BEUTEEBEZ T —ERDIRM
~ D-lightmatter o ET/NAADEAFREZDEE - IR5E

LDKYBE-RUFr— X
EDHBZKDA/R—23>

zré =il Rk, BRARIE LVoT:
“EOMNTHRWNEFMBE-NOIZTES,
REXIZEMEEI TR EV, BLE, SNLE"EED
ANZOR ARTAIR, F=EATAHILTINARED,
HE|LHIG R H



プレゼンター
プレゼンテーションのノート
（リマインド）成果の事例　３　⇒　テストユース開始しました。これも、先程見ましたね
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プレゼンター
プレゼンテーションのノート
・海外との連携を進めます。�・5つの分野を組みます
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プレゼンター
プレゼンテーションのノート
そこで私たちが注目したのは，体の90%以上が水分から成り、エネルギー消費の少ない遊泳をしている「クラゲ」です．有機物であるゲルで再現することによって自然に分解されやすく，柔らかい機体にできるため，従来のAUVに比べ周囲の環境や生物に与える影響を軽減できると考えられます．このことからミズクラゲをモチーフにしたゲル状ロボットの作製を目指すことにしました．また、最終的には3Dゲルプリンターで全体を造形できるようにし，センサーを取り付けることでクラゲ型ロボットとしたいと考えています．
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プレゼンター
プレゼンテーションのノート
・海外との連携を進めます。�・5つの分野を組みます
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